Configuragao

Modo de Calculo do Programa

|

FMODO DE CALCULD DO PROGRAME

Caleulo: |ITTEmED Diaturm: [Nerhum = Merd Certral [Nentum 7]

-

Metodo de Ajustamente——— [ Método de distribuigdo do ermo angular ] —Numero de Caza decimais
{* Convencional [Projecies das abcissas) * |nversaments proporcional & distancia
= Minimos Quadrados [MME] { Proporcional ao nimero de vértices I4 5’
Toleréncias | Diferengas entre resultados I Parametros kG I Fefragdo ~Tipo de Caderneta de Campo—

Padrao = Plarilha

f* MEo ABMT £ Marma ABNT 13133 % \fizada [nica

—Idioma
* Portugués ¢ Ezpanhal
Talerdncia Angular I orooTo Woh

Unidade &ngular———

Talerdncia Linear 1/ 10000 m QB LR e

{400 Grados Centesimal

Taleréncia &lbimétrica I 20 rirn 4 [~ Mostrar Ajuda Dindmica

[ oK ]

ITEdE F1 para obter Ajuda. | |

Define como as reducbes dos calculos de poligonal e irradiagbes serao efetuadas,
de acordo com as opgoes:

* Topografico: Indica que o calculo sera feito sobre um plano Topogréfico e
nenhuma reducdo nos dados levantados sera aplicada no calculo das
poligonais e irradiagdes. As coordenadas serado calculadas aplicando os
angulos e as distancias como foram lidas em campo. O calculo Topografico
nao possibilita a definicdo do Datum e do Meridiano Central;

* UTM: Indica que o calculo sera feito sobre um plano UTM e serao aplicadas
as redugdes angulares e lineares de acordo com o datum e o meridiano
central configurados no calculo das poligonais e irradiagbes. Devem ser
definidos um Datum e um Meridiano Central. Novos Datums podem ser
cadastrados na opcdo GEODESIA.

Método de Ajustamento
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Configuracdo do Sistema i #
—MOD0 DE CALCULD DO PROGRAMA

[t |Nenhum j hend. Eentral: INEnhum vl

Metodo de Ajustamento—— 1 | Método de distibuigio do ero angular 1 —Momera de Caza decimaiz
{* Convencional [ProjecBes das abcissas) {* |nversamente proporcional & distancia

= Minimos Quadrados [MME] { Proporcional ao nimero de vértices I4 5’

Calculo:

Tolerancias | Diferengas entre resultados I Parametroz MO I Fefracdo ~Tipo de Caderneta de Campo—
Fadrao = Planilha
f+ M3 ABNT = Morma ABNT 13133 * “izada [nica

—Idioma

* Portugugs ¢ Ezpanhal
Tolerdncia Angular I orooTo Wh

Unidade &ngular————

Talerdncia Linear 1/ 10000 m QB L S

{400 Grados Centesimal

Taleréncia &lbimétrica I 20 i * 4 [~ Maostrar Ajuda Dindmica

[ oK ]

ITEdE F1 para obter Ajuda. | |

Define como sera feito o ajustamento dos dados, conforme as opgoes:

+ Convencional: E o método de distribuicdo dos erros pela Projecdo das
Abcissas, neste caso nao sera realizado nenhum calculo de ajustamento;

* Minimos Quadrados: Este método é uma técnica de otimizagao
matematica que procura encontrar o melhor ajuste para um conjunto de
dados tentando minimizar a soma dos quadrados das diferencas entre a
curva ajustada e os dados, sendo estas diferengas chamadas de residuos.

Método de Distribuicdo do Erro Angular
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Configuracio do Sistema |
—MOD0 DE CALCULD DO PROGRAMA

(01 (<70 [T T opiogrAfico [ &k INer‘lhum j tend, Central: INenhum vl

—hétodo de Ajustamento kétoda de distribuicdo do o anaular— | —Mumero de Caza decimais

{* Convencional [Projeciies das abcissas] % |rversamente proporcional & distancia
= Minimos Quadrados [MO) {~ Proporcional 2o mumero de vértices I4 3’
Talerancias | Diferengas entre resultados | Parametros MMO | Refraco | ~Tipo de Caderneta de Campo

Padrao " Planilha

f* MEo ABNT = Moma ABNT 13133 i Vizada Unica

Idioma
{* Portugués  Ezpanhal
Tolerdncia Angular I oo o W

Unidade Angular———————

Talerdncia Linear 1/ 10000 m O ERILELS 2 e ]

{400 Grados Centesimal

Taleréncia Alimétrica I 20 i * % [~ Wostrar Ajuda Dindmica

[ oK ]

[Tecle F1 para obter Ajuda. | |

Define em que forma o erro angular sera distribuido, se acordo com as seguintes
opgoes:

* Inversamente proporcional a distancia: Define que o erro angular
encontrado no calculo sera distribuido sobre as proje¢cdes das coordenadas,
utilizando o principio de quanto maior a distancia menor a corregao;

* Proporcional ao numero de vértices: Define a distribuicdo do erro angular
encontrado no calculo como o erro total dividido pelo numero de vértices da
poligonal.

Tolerancias
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Configuracdo do Sistema #
—MOD0 DE CALCULD DO PROGRAMA

[t |Nenhum j hend. Eentral: INEnhum vl

Calculo:

Metodo de Ajustamento——— [ Método de distibuigio do ero angular 1 —Modmera de Caza decimaiz

{* Convencional [ProjecBes das abcissas) {* |nversamente proporcional & distancia
= Minimos Quadrados [MME] { Proporcional ao nimero de vértices I4 5’
Toleréncias | Diferengas entre resultados I Parametroz kG I Fefracdo ~Tipo de Caderneta de Campo—

Padrao = Plarilha

f+ Mo ABMT £ Maorma ABNT 13133 % \fizada [nica

—Idioma
* Portugugs ¢ Ezpanhal
Tolerdncia Angular I orooTo Wh

Unidade &ngular————

Talerdncia Linear 1/ 10000 m QB L S

{400 Grados Centesimal

Taleréncia &lbimétrica I 20 i * 4 [~ Maostrar Ajuda Dindmica

[ oK ]

ITEdE F1 para obter Ajuda. | |

Define o limite maximo em que se deseja chegar com o calculo.

* Tolerancia Angular: Define a precisdo angular minima esperada no calculo
da Poligonal. E informada em funcéo do numero de vértices e definida em
S*(N))z , onde S representa o valor em segundos e N o numero de vértices.
Se a precisdo do calculo ultrapassar o valor definido o programa ira
apresentar uma opg¢ao para distribuir o erro.

* Tolerancia Linear: Define a precisao linear minima esperada no calculo da
Poligonal. E definida em E/K metros E representa o erro da poligonal e K o
perimetro da poligonal. Se a precisdo do calculo ultrapassar o valor definido
0 programa ira apresentar uma opg¢ao para distribuir o erro.

* Tolerancia Altimétrica: Define a precisdo altimétrica minima esperada no
célculo da Poligonal. E definida em MM*(K)"% , onde MM representa o erro
maximo em milimetros e K o perimetro da poligonal em quildmetros. Se a
precisdo do calculo ultrapassar o valor definido o programa ira apresentar
uma opgao para distribuir o erro.

Diferengas entre Resultados
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Configuracdo do Sistema #
—MOD0 DE CALCULD DO PROGRAMA

[Nt |Nenhum j hend. Eentral: INEnhum vl

Calculo:

Metodo de Ajustamento——— [ Método de distibuigio do ero angular 1 —MNomera de Caza decimaiz

{* Convencional [ProjecBes das abcissas) {* |nversamente proporcional & distancia

= Minimos Quadrados [MME] { Proporcional ao nimero de vértices I4 5’
Tolerdncias  Diferengas entre resultados | Parametros kG I Fefracdo ~Tipo de Caderneta de Campo—

% Plarilha
—Diferenga maxima entre leituraz ou resultados————— " Visada (nica
—Idioma
Angular I oo ot * Portugugs ¢ Ezpanhal

Unidade &ngular————

Linear I 0.050 m f+ 360 Graus Sexagesimal
{400 Grados Centesimal
Altimétrica I 0.050 m

[~ Maostrar Ajuda Dindmica

[ oK ]

ITEdE F1 para obter Ajuda. | |

Define o limite maximo de diferengas entre mesmas leituras.

* Angular: Define a diferenga angular maxima entre leituras do mesmo
angulo. Qualquer diferenca acima do valor definido encontrada na caderneta
durante o calculo sera apresentada na caixa de Analise da Poligonal.

* Linear: Define a linear maxima entre visadas de vante ou ré ao mesmo
ponto. Qualquer diferengca acima do valor definido encontrada na caderneta
durante o calculo sera apresentada na caixa de Analise da Poligonal.

* Altimétrica: Define a altimétrica maxima entre visadas de vante ou ré ao
mesmo ponto. Qualquer diferenga acima do valor definido encontrada na
caderneta durante o calculo sera apresentada na caixa de Analise da
Poligonal.

Parametros MMQ
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Configuracdo do Sistema : |
—000 DE CALCULD DO PROGRAMA

(=110 ol | T op oy Sfico [V abiam: INer‘lhum j herid, Central: INenhum Vl

—hétodo de Ajustamento———————————
{* Convencional [Projeclies das abcissas]

kétoda de distribuicdo do era angular——
% |rversamente proporcional & distancia

= Minimos Quadrados (M) { Proporcional ao ndmero de vértices I4 5‘

" Tolerircias I Diferengas entre resultados  Parédmetroz kMO | Refragdo I

Muimero de Caza decimaiz

~Tipo de Caderneta de Campo—
& Planilha

£ Vizada lnica

Angulo Harizontal I oo Idioma
. {+ Portugués { Ezpanhal
Angulo Vertical I oeoooy 4 g

Degvio Padrdo Implicito para Ajustamento b inimos Quadrados

Distancias I 2 mm+ I 2 ppm Urﬂidgztéeéﬁngulal—.
0 raus Sexagezimal
Tesi Bl Duadrda ™ 400 Gradas Centesimal
NiveldeSignificancia | 1 % I~ Mostrar &juda Dinémica
[ oK )

ITEdE F1 para obter Ajuda. |

Define os parametros de precisées angular e de distancia do equipamento e o nivel
de significancia do teste estatisticos.

BOM TRABALHO!

o |, e WWW.posicao.com.br
o HEXAGON posicao@posicao.com.br
6


mailto:posicao@posicao.com.br

